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1. Quale simulatore citato nel testo permette di replicare il circuito su breadboard in modo identico alla realtà? A) CircuitJS B) ThinkerCAD C) NL5 lite D) SimulIDE
2. Oltre ai simulatori, quale software viene suggerito per i calcoli e i grafici? A) Photoshop B) Excel C) PowerPoint D) Word
3. Qual è l'indirizzo web per reperire il testo aggiornato del Prof. Delbarba? A) www.arduino.cc B) www.energiazero.org C) www.tinkercad.com D) www.wokwi.com
4. Il simulatore Wokwi è citato come alternativa a ThinkerCAD? A) No, serve solo per i circuiti analogici B) Sì, è uno dei simulatori indicati nell'introduzione C) No, è un linguaggio di programmazione D) Sì, ma solo per dispositivi Apple
5. Cosa è necessario per comprendere gli schemi proposti nel testo? A) Una laurea in informatica B) Una conoscenza di base dell'elettronica ed elettrotecnica C) Saper usare solo il saldatore D) Conoscere il linguaggio Java
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6. Quanti pin digitali ha una scheda Arduino UNO R3? A) 6 B) 14 C) 20 D) 8
7. I pin analogici (A0-A5) di Arduino UNO possono essere usati come pin digitali? A) No, mai B) Sì C) Solo se alimentati a 12V D) Solo per i LED
8. Qual è la tensione che definisce il livello LOGICO ALTO (HIGH) su un pin di Arduino UNO? A) 3.3V B) 5V C) 12V D) 1.5V
9. A cosa serve la resistenza di "Pull-Up" esterna? A) A limitare la corrente di un LED B) A garantire un livello logico HIGH stabile quando il pulsante è aperto C) A proteggere il microcontrollore dai fulmini D) A scaricare il condensatore
10. Quale comando si usa nel codice per attivare la resistenza di pull-up interna di Arduino? A) pinMode(pin, INPUT); B) pinMode(pin, INPUT_PULLUP); C) digitalWrite(pin, HIGH); D) setPullup(true);
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11. La funzione setup() viene eseguita: A) In loop continuo B) Una sola volta all'avvio C) Solo quando c'è un errore D) Ogni 10 secondi
12. Quale operatore si usa per verificare se due valori sono UGUALI? A) = B) == C) != D) >=
13. L'istruzione Serial.begin(9600); serve a: A) Accendere il motore a velocità 9600 B) Impostare la velocità della comunicazione seriale in bps C) Contare fino a 9600 D) Definire il pin 9600 come output
+1
14. Cosa fa la funzione randomSeed(analogRead(0))? A) Resetta la scheda B) Inizializza la sequenza di numeri casuali partendo da un valore instabile (pin analogico vuoto) C) Legge la temperatura D) Spegne il monitor seriale
15. Qual è la differenza tra Serial.print() e Serial.println()? A) Non c'è alcuna differenza B) println() aggiunge il carattere "A CAPO" in coda al valore C) print() è più veloce D) println() stampa solo numeri
16. Quale operatore rappresenta il "NOT" logico? A) && B) || C) ! D) !=
17. Un commento su più righe in C++ inizia con: A) // B) /* C) # D) --
18. La funzione delay(1000) sospende l'esecuzione per: A) 1 microsecondo B) 1 secondo C) 10 secondi D) 1 minuto
19. Una variabile di tipo volatile è necessaria quando: A) Il valore è molto grande B) Viene modificata all'interno di un Interrupt C) Cambia colore nel simulatore D) Si usa un sensore di temperatura
20. Quale funzione restituisce un numero intero compreso tra un valore minimo e un massimo? A) analogRead() B) random(min, max) C) map() D) const()
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21. In un diodo LED, il terminale più lungo rappresenta: A) Il Catodo (GND) B) L'Anodo (+) C) La Base D) Il Gate
22. Cosa succede se si collega un pulsante in modalità PULL-UP (logica inversa)? A) Il pin legge LOW quando il pulsante è premuto B) Il pin legge HIGH quando il pulsante è premuto C) Il pulsante esplode D) Arduino si resetta
23. A cosa serve il componente "Potenziometro" in un circuito analogico? A) A invertire la corrente B) A fornire una tensione variabile tra 0 e Vcc C) A contare gli impulsi D) A raffreddare il circuito
24. La funzione millis() restituisce: A) La temperatura in milligradi B) Il tempo trascorso dall'avvio in millisecondi C) La velocità del motore D) La distanza in millimetri
25. Un "Finecorsa meccanico" viene solitamente utilizzato per: A) Regolare la luminosità B) Rilevare la posizione limite di un organo in movimento C) Misurare l'umidità D) Alimentare Arduino
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26. Quali sono i tre terminali di un transistor BJT? A) Gate, Source, Drain B) Base, Collettore, Emettitore C) Anodo, Catodo, Gate D) Positivo, Negativo, Massa
27. Il transistor MOSFET viene pilotato in: A) Corrente B) Tensione sul Gate C) Calore D) Pressione
28. Il transistor Darlington (es. TIP120) è caratterizzato da: A) Bassa potenza B) Un guadagno di corrente (hFE) molto elevato C) Solo tre pin D) Essere un sensore di luce
+1
29. Perché si usa un transistor per pilotare un relè? A) Perché il relè consuma meno B) Perché la corrente richiesta dalla bobina del relè è superiore a quella fornibile dai pin di Arduino C) Per cambiare il colore del relè D) Per invertire la tensione
30. Il modulo MOSFET IRF520 permette di controllare: A) Solo piccoli LED B) La velocità di motori CC tramite segnale PWM C) Corrente alternata a 220V direttamente D) Sensori di umidità
31. In un transistor BJT NPN usato come interruttore, il carico va collegato al: A) Base B) Collettore C) Emettitore D) Gate
32. La sigla hFE indica: A) La frequenza del transistor B) Il guadagno di corrente del transistor BJT C) La tensione massima D) L'umidità di esercizio
33. Lo "Shield 4 canali Blu" monta mosfet IRF540. Qual è la loro potenza massima? A) 10W B) 140W C) 500W D) 5W
34. Posso usare lo Shield MOSFET Blu con un ESP32 (3.3V)? A) Sì, sempre B) No, necessita di una tensione di comando di almeno 5V C) Solo se uso il Wi-Fi D) Solo per i motori a spazzole
35. Cosa garantisce un Relay Shield impilabile? A) Una connessione più sicura e pulita alla scheda Arduino B) Maggiore velocità di calcolo C) Il controllo di motori Brushless D) La connessione Bluetooth
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36. Un sensore induttivo può rilevare: A) Vetro B) Metalli C) Acqua D) Plastica
37. Quale sensore è più adatto per rilevare il livello di un liquido in un contenitore non metallico? A) Induttivo B) Capacitivo C) Magnetico D) Termocoppia
38. In un sensore a 3 fili, il cavo di colore BLU rappresenta solitamente: A) Alimentazione positiva (Vcc) B) Massa comune (GND) C) Uscita segnale D) Emergenza
39. Un sensore di tipo PNP fornisce in uscita: A) Una tensione negativa B) Una tensione positiva (+) C) Un segnale analogico D) Corrente alternata
40. Il sensore a infrarossi E18-D80NK è di tipo: A) PNP B) NPN C) Analogico D) Reed
41. Un sensore Reed si attiva in presenza di: A) Luce B) Campo magnetico C) Calore D) Rumore
42. Il sensore a ultrasuoni misura la distanza calcolando: A) L'intensità della luce B) Il tempo di volo dell'onda sonora (Echo) C) La resistenza elettrica D) La pressione dell'aria
43. Qual è la costante utilizzata nel codice per convertire il tempo del sensore ultrasuoni in cm? A) 3.14 B) 0.01723 C) 9.81 D) 1.41
44. In ThinkerCAD, il sensore ultrasuoni simulato ha solitamente: A) 4 pin (Trig, Echo, Vcc, Gnd) B) 3 pin (Vcc, Gnd, SIG) C) 2 fili D) Connessione Wi-Fi
45. Un sensore NPN fornisce in uscita: A) Un segnale positivo B) Un segnale negativo (-) o massa C) 12V fissi D) Un segnale PWM
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46. Un nastro trasportatore è composto principalmente da: A) Solo un motore B) Nastro (tappeto), rulli, motore e struttura portante C) Sensori di temperatura D) Valvole idrauliche
47. Per invertire il verso di rotazione di un motore CC è necessario: A) Aumentare la tensione B) Invertire la polarità dell'alimentazione C) Cambiare il nastro D) Usare un sensore capacitivo
48. Cosa significa l'acronimo SCADA? A) Sistema di Controllo e Acquisizione Dati Avanzato B) Supervisory Control And Data Acquisition C) Sensore di Calore e Aria Differenziale Automatica D) Sistema di Cablaggio Arduino
49. Qual è il linguaggio base per creare pagine web di supervisione (Web Server)? A) C++ B) HTML C) Python D) Pascal
50. Il marcatore HTML <body> definisce: A) Il titolo della pagina B) Il contenuto visibile della pagina web C) La password del Wi-Fi D) Il driver del motore
51. L'ESP32-S3 integra nativamente: A) Wi-Fi e Bluetooth 5 (LE) B) Solo cavo Ethernet C) Un motore passo-passo D) Un sensore di pressione
52. Qual è la funzione del "Secure Boot" nell'ESP32-S3? A) Caricare più velocemente il codice B) Garantire che venga eseguito solo codice autentico e autorizzato C) Proteggere il processore dal calore D) Risparmiare batteria
53. L'istruzione R"rawliteral(...)rawliteral" in C++ serve a: A) Leggere dati grezzi dai sensori B) Gestire stringhe di testo multilinea (come HTML) senza caratteri di escape C) Resettare la memoria flash D) Definire un numero casuale
54. L'operatore ternario (condizione ? val1 : val2) restituisce val1 se: A) La condizione è falsa B) La condizione è vera C) Il valore è zero D) Il sensore è scollegato
55. Un Web Server su ESP32 permette di: A) Solo leggere l'ora B) Controllare attuatori e visualizzare dati sensori tramite browser C) Sostituire interamente un PC industriale D) Programmare la scheda via radio
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56. Il sensore TMP36 fornisce in uscita: A) Un segnale digitale I2C B) Una tensione analogica proporzionale alla temperatura (10mV/°C) C) Un cambio di resistenza D) Un'onda quadra
57. Cosa significa la sigla NTC? A) New Temperature Control B) Negative Temperature Coefficient (la resistenza cala all'aumentare della temperatura) C) Nodo di Trasmissione Comune D) No Thermal Control
58. Per misurare la temperatura con un NTC su Arduino si usa solitamente: A) Un transistor B) Un partitore di tensione C) Un relè D) Un motore passo-passo
59. In un controllo "ON-OFF con Isteresi", se il setpoint è 20°C e l'errore è 2°C, la pompa si spegne a: A) 20°C B) 21°C (Setpoint + Errore/2) C) 18°C D) 25°C
60. Qual è il materiale principale usato per le termoresistenze industriali Pt100? A) Oro B) Platino C) Rame D) Silicio
61. Qual è la resistenza di una Pt1000 a 0°C? A) 100 Ohm B) 1000 Ohm C) 0 Ohm D) 10 Ohm
62. Per collegare una termocoppia Tipo K ad Arduino si utilizza spesso il chip: A) L298N B) MAX6675 C) IRF520 D) TIP120
63. Il sensore DHT22 misura: A) Solo temperatura B) Temperatura e Umidità relativa C) Pressione atmosferica D) Qualità dell'aria
64. Qual è la tensione di alimentazione tipica del sensore DHT22? A) 3V - 5V B) 12V - 24V C) 220V D) 1.5V
65. Le termocoppie si basano sull'effetto: A) Joule B) Seebeck (differenza di potenziale dovuta a differenza di temperatura) C) Hall D) Doppler
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66. Un estensimetro varia la propria resistenza elettrica in base a: A) La luce ambientale B) La deformazione meccanica (trazione o compressione) C) L'umidità D) Il voltaggio
67. La configurazione a "Ponte di Wheatstone" serve a: A) Invertire la corrente B) Misurare piccole variazioni di resistenza con alta sensibilità C) Alimentare motori a 24V D) Proteggere i pin di Arduino
68. Una cella di carico è tipicamente costituita da: A) Un corpo metallico con applicati uno o più estensimetri B) Un sensore a ultrasuoni C) Un magnete permanente D) Un cilindro pneumatico
69. Quanti fili ha solitamente una cella di carico standard? A) 2 B) 4 (Rosso, Nero, Bianco, Verde) C) 8 D) 1
70. Il chip HX711 è: A) Un driver per motori B) Un amplificatore e convertitore ADC a 24 bit per celle di carico C) Un modulo Wi-Fi D) Un display LCD
71. Il sensore di forza FSR (Force Sensitive Resistor) è adatto per: A) Misure di pesatura di precisione (bilance) B) Rilevamento tattile e controllo della pressione umana C) Misurare la velocità del vento D) Controllare la temperatura del forno
72. Un sensore FSR diminuisce la propria resistenza quando: A) La forza applicata aumenta B) La temperatura cala C) Si spegne la luce D) La forza applicata diminuisce
73. In ThinkerCAD, per simulare un FSR si usa spesso: A) Un interruttore B) Un potenziometro o il componente dedicato FSR C) Un LED D) Una batteria
74. La risoluzione dell'HX711 (24 bit) permette di: A) Rilevare variazioni di forza estremamente piccole B) Far girare il motore più veloce C) Collegare 24 sensori contemporaneamente D) Usare cavi lunghi 24 metri
75. Il colore VERDE nei fili di una cella di carico indica solitamente: A) L'uscita positiva (Signal+) B) L'alimentazione positiva (Vcc) C) La massa D) L'uscita negativa
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76. Cos'è un Interrupt in Arduino? A) Un errore di sistema B) Un evento che interrompe il loop() per eseguire immediatamente una funzione specifica C) Un comando per spegnere la scheda D) Un ritardo programmato
77. Su quali pin di Arduino UNO è possibile attivare gli Interrupt? A) Solo il pin 13 B) I pin 2 e 3 C) Tutti i pin analogici D) Tutti i pin da 0 a 13
78. Cosa fa il comando attachInterrupt(digitalPinToInterrupt(2), ..., RISING)? A) Attiva l'interrupt sul pin 2 quando il segnale passa da LOW a HIGH B) Spegne il pin 2 C) Conta i secondi D) Invia un segnale Wi-Fi
79. Un encoder magnetico converte la posizione angolare in: A) Calore B) Segnale elettrico digitale o analogico C) Pressione idraulica D) Movimento lineare diretto
80. Gli encoder si dividono principalmente in: A) Caldi e Freddi B) Incrementali e Assoluti C) Rossi e Blu D) Veloci e Lenti
81. Un encoder incrementale fornisce: A) Sempre la posizione esatta anche dopo lo spegnimento B) Un treno di impulsi proporzionale allo spostamento C) La temperatura del motore D) Solo la direzione di marcia
82. L'encoder assoluto è preferibile quando: A) Si vuole spendere poco B) È necessario conoscere la posizione esatta all'accensione senza fare l'azzeramento C) Il motore gira pianissimo D) Si usa un sensore a ultrasuoni
83. Cosa s'intende per "risoluzione" di un encoder? A) Il numero di impulsi generati per ogni giro completo B) La dimensione fisica del sensore C) La tensione di alimentazione D) Il tempo di risposta
84. Un sensore a forcella ottica (es. FC-03) si usa spesso per: A) Misurare la pioggia B) Contare i fori di un disco encoder per misurare i giri del motore C) Accendere le luci di casa D) Rilevare metalli
85. La variabile associata a un conteggio impulsi in un interrupt deve essere: A) const int B) volatile int C) String D) bool
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86. Il simulatore SimulIDE è citato tra quelli utilizzabili? A) Sì B) No C) Solo per Linux D) Solo per circuiti integrati
87. I pin PWM su Arduino UNO sono contrassegnati dal simbolo: A) # B) ~ (tilde) C) * D) &
88. Qual è la corrente massima che un pin di Arduino può erogare in sicurezza? A) 1 A B) Circa 20-40 mA C) 100 mA D) 5 mA
89. Un transistor in "Saturazione" si comporta come: A) Un interruttore aperto B) Un interruttore chiuso C) Una resistenza infinita D) Un generatore di tensione
90. Per pilotare un'elettrovalvola pneumatica a 24V con Arduino, cosa serve? A) Solo un filo B) Un transistor o un relè come interfaccia di potenza C) Un sensore ultrasuoni D) Un display LCD
91. Un sistema a "ciclo aperto" (Open Loop) si basa su: A) Feedback costante del sensore B) Leggi fisiche e calcoli preventivi (Regolazione) C) Intelligenza artificiale D) Comando manuale continuo
92. L'effetto "rimbalzo" (debouncing) nei pulsanti meccanici si risolve: A) Cambiando pulsante B) Via software con dei piccoli ritardi o via hardware con condensatori C) Aumentando la tensione D) Usando un motore
93. Il modulo ESP32 D1 R32 ha la forma di: A) Una chiavetta USB B) Una scheda compatibile con i pin di Arduino UNO C) Un sensore induttivo D) Un cilindro
94. Cosa succede se si alimenta un sensore a 24V e si collega l'uscita direttamente a un pin di Arduino (5V)? A) Funziona perfettamente B) Si distrugge il pin di Arduino (necessario partitore o optoisolatore) C) Il sensore si spegne D) La tensione cala a 5V automaticamente
95. In un controllo ON-OFF, la pompa è accesa quando: A) Il valore misurato è uguale al setpoint B) Il valore misurato è fuori dalla soglia di tolleranza impostata C) Il tempo è scaduto D) Il sensore è in standby
96. La risoluzione dell'ADC di Arduino UNO è di: A) 8 bit (0-255) B) 10 bit (0-1023) C) 12 bit (0-4095) D) 16 bit
97. Un segnale PWM a "Duty Cycle" 50% fornisce una tensione media di: A) 5V B) 2.5V C) 0V D) 10V
98. Il sensore di distanza E18-D80NK permette di regolare la distanza di intervento? A) No, è fissa B) Sì, tramite un trimmer posteriore C) Solo via software D) Cambiando il colore dell'oggetto
99. Cosa indica l'icona "tilde" (~) accanto ai pin 3, 5, 6, 9, 10, 11? A) Sono pin solo per sensori B) Sono pin abilitati all'uscita analogica simulata (PWM) C) Sono pin ad alta tensione D) Sono pin di massa
100. Qual è l'utilità principale di un "Diodo di ricircolo" (flyback) in parallelo a un carico induttivo (relè/motore)? A) Proteggere il transistor dalle extratensioni di apertura B) Aumentare la velocità del motore C) Stabilizzare i 5V D) Accendere una luce di segnalazione
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